Levage d’une charge

Remarques sur le modéle "Zee Training Institute" : la vidéo présente un systéme de levage utilisant 4 "cables" modélisés par des connecteurs SW de type "Tige de liaison" ("linkage rod"),

convergeant vers un méme point au niveau du crochet de levage. Les tiges sont liées par des pivots avec les pieéces connectées, ce qui a pour conséquence de rendre la structure fortement
hyperstatique.

Les tiges de liaison seront bien sGr sollicitées en traction, mais aussi en flexion et torsion. Ce qui n’est pas réaliste au regard de |'utilisation de cables.
Les déplacements nuls imposés a certains nceuds de la base de la nacelle ne font qu’augmenter le caractére hyperstatique du modéle...

Des liaisons du type "rotule" des tiges de liaison réduiraient I’hyperstaticité a h = 1. Avec une sollicitation uniquement de traction dans les tiges, mais avec des libertés internes en rotation
des tiges, et 3 rotations de I'ensemble {nacelle — tiges} autour du point de liaison avec le crochet. Autant de mobilités que SW Simulation ne sait pas gérer. Les déplacements imposés
(nuls) a certains nceuds de la base de la nacelle sont alors indispensables pour la maintenir en position...

Comme h =1, les valeurs de tension des cables seront fonctions des déformations de la structure, donc des défauts de position des anneaux et de longueur des cables.
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Une analyse dynamique de la phase de soulévement de la charge
montre qu’il existe une situation, au moment du décollement partiel de
la palette, ou deux cables seulement sont en tension.
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Une autre solution ?

Une disposition a 3 cables donnerait un modeéle isostatique, et un calcul des efforts immédiat, ne dépendant pas des
déformations de la structure.
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Une autre solution consiste a séparer les points de connexion des Tensions dans les cables

cables avec le crochet de levage, en interposant un palonnier en H. 5000

Une disposition de ce type rend le montage isostatique. Les tensions
des 4 cables sont identiques si le CdG de la charge est bien a la verticale
du crochet de levage.
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Ce qui n’est pas tout a fait le cas sur cette illustration
ou le CdG est Iégerement déporté (~ 50 mm)... 2000
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